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Introduccidén

El acrénimo PLC proviene del inglés “Programable Logic Controler” que se puede traducir como Controlador Logico

Programable o autémata programable

Los autbmatas programables son muy utilizados en
diferentes sectores para realizar funciones de forma
automatica.

Uno de los sectores donde més se requiere de este tipo
de dispositivos es en la industria para automatizar
procesos de produccién, maquinaria de embalaje, ...

El uso de automatas programables se justifica
principalmente por 3 factores:

1- Regularizar la produccion

2- Velocidad de fabricacion

3- Ahorro de costes de fabricacién
4- Evitar errores

En electrénica un autémata es un sistema secuencial, aunque en ocasiones la palabra es utilizada
también para referirse a un robot. Puede definirse como un equipo electrénico programable en
lenguaje no informatico y disefiado para controlar, en tiempo real y en ambiente industrial,

procesos secuenciales.Wikipedia
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Componentes basicos de un PLC

Un PLC es un micro-controlador. Es decir, dispone de un microprocesador y una periferia incorporada. Los
componentes basicos de un PLC se muestran en el siguiente diagrama.
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A lo largo de este curso se ird haciendo referencia a las diferentes partes que componen un PLC. El objetivo de esta
unidad se centrara exclusivamente en las entradas y salidas digitales, y la alimentacién del PLC.

Alimentacion de la Unidad

Como todo equipo electrénico, requiere de una alimentacién eléctrica para poder funcionar.

Las alimentaciones mas comunes son 24VCC y 220VCA. La mayoria de los PLCs de Panasonic se alimentan a
24V CC pudiéndose seleccionar en la gama FP-X, mediante la referencia del producto, si la alimentacion es a 24VCC o
a 220VCA

Entradas Digitales

Las entradas digitales se utilizan para cablear sensores del tipo “TODO o NADA” tales como finales de carrera,
fotocélulas, interruptores,...

24VC > 1 Légico ————— Las entradas en los PLCs de Panasonic requieren de una tension de entrada

0VC S0Légico —— (generalmente 24VCC) para activarse, pudiéndose cablear el comun al positivo o
Digitales al negativo de la misma.

Comtn |

pesiivoliegathe Se ha de tener en cuenta que como norma general, varias entradas comparten un

Libre Eleccién ‘

mismo comun por lo que una vez definida la polaridad del comun (ejemplo 0V),
quedara definida la polaridad de todas las entradas que comparten dicho comun
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X0-7
Entradas | xo
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COM

No se olvide acudir al manual antes de cablear los sensores a las entradas del PLC y revisar las protecciones de
cableado recomendadas segun el tipo de dispositivo de entrada (resistivo, capacitivo,...).

Las entradas se indican con la letra X (mayuscula) seguido de una direccion identificativa. El direccionamiento de las

entradas es en hexadecimal.

X
X 0,X 1. X F
Decimal — — X100, X 11 oo X 1F
1,2, 3,... K20, X 21 o X 2F
Hexadecimal ) : )

0,123, AB ... F

Salidas Digitales

Las salidas digitales se utilizan para
luces, etc...

|— Electromecanico
Todos los Voltajes
230VCC, 24 VCC, etc.

> Salida+ 24 VCC

) Salida 0 VCC
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arrancar o parar actuadores (motores, electrovalvulas,...), encender o apagar

Existen varios tipos de salidas digitales basicas si bien las comunes son las
salidas a relé o a transistor:

Salida a Relé. Normalmente se utiliza este tipo de salida para cargas elevadas
(alta intensidad) y de conmutacion relativamente lentas. Al ponerse a ON la
salida correspondiente, un relé (normalmente electromecanico) conmutara,
generando continuidad entre la salida y el comUn. Segun las caracteristicas del
relé, se podran conectar las cargas al PLC (220 VCC, 24VCC, 10A,...).

Los relés tienen una vida Util eléctrica y otra mecanica por lo que se ha de tener
la precaucién de no realizar conmutaciones muy rapidas del relé.

Véase el tipico cableado de una CPU con salida a relé electromecanico.
Normalmente las CPUs con salida a relé disponen de varios comunes
independientes para poder alimentar a cargas de diferente tension.

Salidas O
Y1
Y0-5| v2
Y3
COM
va ﬁ
COM Fuents
Y5 Carge
COM Fuente
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Salida a Transitor. Al poner a ON la salida correspondiente, el transistor se excita y se genera una tension de 24 VCC
entre el comun y la salida. Los transistores disponen exclusivamente de una vida eléctrica y permiten conmutaciones a
muy altas frecuencia lo que los convierte en ideales para aplicaciones de trenes de pulsos como el control de
servomotores.

No suelen aguantar elevadas cargas (500mA) por lo que se recomienda utilizar relés externos al PLC para proteger
aquellas salidas que pudieran ser dafiadas por elevada intensidad de carga.

Los transistores pueden ser

c NPN: Dejan un negativo en la salida por lo que la carga se ha de cablear por un lado con la salida y el otro
extremo al positivo de la fuente de alimentacion de 24VCC.

E

E PNP: Dejan un positivo en la salida por lo que la carga se ha de cablear por un lado con la salida y el otro
extremo al negativo de la fuente de alimentacion de 24VCC

c

Regla Nemotécnica: NegativoPN, PositivoNP
En ambos casos se ha de tener especial cuidado en respetar la polaridad de la carga (si la tiene).

No olvide acudir al manual antes de cablear las cargas a las salidas del PLC y revisar las protecciones de cableado
recomendadas segun el tipo de carga a usar.

Tipico cableado de las salidas.

Salidas NPN Salidas PNP
Y0-7 Yo-7
YO | Y1 YO | Y1
Y2 | Y3 Y2 | Y3
Yd | Y& Y4 | Y5
Y6 | Y7 Y6 | Y7
) | (& + | )

Las salidas se indican con la letra Y (mayuscula) seguido de una direccion identificativa. Al igual que las entradas
digitales, el direccionamiento de las salidas es en hexadecimal.

Sobre Este Documento

Este documento no tiene caracter oficial ni se podra responsabilizar a Panasonic Electric Works Espaia por las erratas
o informacion errénea contenida en el mismo, declinando toda responsabilidad por su utilizacion.
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