) para PROCESO y TEMPERATURA
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CONVERTIDOR multifuncién R "‘bﬂ's

RTD"s: Pt100, NTC, .. @

U
RS485

DIGITAL SERIE

3 K PNP

2 + 1 ALARMAS

R$485 MODBUS

0-4/20mA
proceso
0/10V 0-4/20mA., 0/10V @]
SALIDA
ANALOGICA
24.. 230VAC-VI?C @
REGULACION . UNVERSAL
SALIDA SSR
RELES
ESTATICOS
MAXIMO / SOBRECARGA

®
C“ us

MiNIMO / BAJACARGA &

REGULACION ON / OFF  PID \ ALARMAS
) ) * CONTROLES

RETRANSMISION / REGULACION ANALOGICA 2% 2

REGULACIONES
VALORES LIMITE



2CARACTERI STI CAS TECNI CAS

D ENTRADA :
ALMENTACION (@ AISLADA

i | Intensidad: 4/20mA, 0/20mA
Impedancia 510 @ ALTERNA /@ CONTINUA Universal 24.. 230VAC / VDC (50/60Hz)
Excitacion auxiliar 12V/20mA Margen £15%
— , Consumo méximo 5,5VA
Vv | Tension DC: 010V
mv 0/40mV
Opcional: 0/100V
Impedancia 1MQ 100K AMBIENTALES
Pot | Potenciémetro 6K, .150K Temperatura de trabajo -10/+60°C
Temperatura de almacenamiento - 40/+80°C
Pt | Pt100, Pt500, Pt1000 Tiempo de calentamiento 5 minutos
Tall 0
s | Ni100 Coeficiente de temperatura 50ppm/°C
erc | PTC 1K
Ntc | NTC 10K (B3435K) SALIDA 1 & 1Rele
Termapar | J, K, S, R - — 5‘ Q?;; Contacto conmutado SPST-NO
compensacion temperatura union fria 0/50°C < Intensidad maxima 5A
%) Tension maxima 250VAC
Ea ‘ ENTRADA DIGITAL ‘ < Vida eléctrica del relé 100.000 operaciones
Actuacion configurable HOLD, START/STOP ]
contacto libre potencial (CLP) SALIDA 2 1 Relé
«;; Contacto conmutado SPST-NO
Intensidad maxima 5A
i Tension maxima 250VAC
AISLAMIENTO | ENTRADA/ SALIDA/ALIMENTACION Vida eléctrica del relé 100.000 operaciones
Clase de proteccion contra descargas eléctricas ,
Frontal depclase Il ? SALIDA 3 L > Configurable
Aislamiento reforzado: Alimentacion, salida relé y frontal. 0-4/20mA ReBaticls ey
= - . . - peticion, Regulacion
A!slam!ento refor’za.do: Salidareléy 9ntrad§. - <|§9 Capacidad de carga maxima 5000
Aislamiento galvanico: Entrada / Salida / Alimentacion 1,5KV L L
0/10Vv Repeticion, Regulacion
Intensidad maxima 5mA
Carga maxima 20K
PRECISION _@_ SSR Cont.r,ol re!éfs. estaticos
Tension maxima 12V
Maximo error global 0,3% Intensidad maxima 30mA
Error de linealidad 0.17% & *opcion salida tercer relé conmutado
Deriva térmica @ o0,8.A°C (D 0,3mV/°C o OP

Resolucion salida analégica 4.000ptos. (12bits) SALIDA 4 (™

TLI1 SERIE RS485
Protocolo MOD BUS RTU

Formato 8bit, no paridad, 1 stop
NORMATIVA C € CN us Velocidad 4.800.. 57.600 baudios
Cumple con normas EMC 2004/108/EC (compatibilidad electromagnética)

y directiva de baja tension (DBT) 2006/95/EC para ambientes industriales.

Inmunidad a interferencias de acuerdo con EN 50082-1 / EN 50082-2
Emision de perturbaciones de acuerdo con EN 50081-1 / EN 50081-2 X

Homologaciones UL, cUS B 8 BH

PROCESO. 4 digitos verdes. Altura 10,2mm.
CONSIGNA. 4 digitos rojos. Altura 7,7mm.

72 mm - 64 mm . LEDS

ALARMAS. 5 leds rojos estado alarmas.
MODO. 3 leds rojos modo funcionamiento.

v

X

VSYOZN OSSO ZD

Dimensiones 64x72x90mm

Proteccién frontal IP65

Protecciéon caja  IP20

Plastico autoextinguible PCABS UL94V0
Cable conexion <2,5mm2, 12AWG 250V/12A
Peso 165grs.

90 mm

NZ 0SS0 NZOSS O

v



Un solo modelo con todas las posibilidades y funcionamientos

| ALIMENTACION | g | 24..230VDC/AC | 100.. 230VDC/AC |
VISUALIZADOR
ENTRADA 9 J K S R |
INDICADOR
P10 - Pt500 - Pt1000 - Ni100 con 2-3 alarmas
ON-OFF
g \
> &
POTENCIOMETRO % | CELULADE CARGA ¥ CONVERTIDOR
a -y 2 REGULADOR
RESISTENCIA VARIABLE 5 o 0-4/20mA y 010V
4/20mA - 0/20mA |
CONVERTIDOR
| 0/10V - 0/40mV - 0/100V AISLADOR
opcional RS485 MODBUS
4/20mA CONTROLADOR
REGULADOR PID
SALIDA | €  Aamal . Alama2 ,, RS485 Autotuning
con alarmas
SSR
Alarma3
PNP
PULSACION CORTA PULSACION LARGA > 2seg
PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) RECORRER MODIFICACION | SALIR

<0000 M
( PFISS If =

EE S B

simulténeamente

3 80:7.1:7 ¥ TIPO DE ENTRADA m COMANDO ALARMA Relé 2 A1 ALARMA
[N

0y 0y
= ) Kl £l @ El AAL/ dis
. ACTIVACION / DESACTIVACION
_________________ " 0 inio [BSOL O MAx”'fASf?A‘?N?Mo nos ™
18 cHY | wsteresss -wrs s [
16l cdE |oeavremroo [0
RETRANSMISION. REPETICION DIS VELOCIDAD 19.2




8558 CONFIGURACIONES

CONFIGURACION

comunicacion RS485

COMANDO
ALARMA

REGULACION

PID
A1 [ o ]

A2

MODIFICACION COMANDO ALARMA

“ ¥
COMANDO
ALARMA

LIMITE
INDICACION DIRECTA
(Display rojo)

ACCESO DIRECTO
Alarma C1

La consigna se modifica directamente
mediante las teclas de flecha subir/bajar.

a BLOQUEO COMANDO ALARMA

Se puede visualizar la alarma C1 pero
bloqueando su manipulacién, mediante el
parametro 17.

7 c.sP. |~|::| FrEE | Libre
Blogueado

MODIFICACION ALARMA

ALARMA

Previamente pulsar la tecla SET.

La consigna se modifica directamente
mediante las teclas de flecha subir/bajar.

BLOQUEO ALARMA

Se puede visualizar la alarma A1 pero
bloqueando su manipulacién, mediante el
parametro 30.

Bo| A1.SP. | |_FrEE | Libre
Blogueado

ALARMA

¥4 Maxima / Minima (Configurable)

SOLO UTILIZABLE EN CASO DE NO USAR LA SALIDA ANALOGICA 4/20mA 6 0/10V

MODIFICACION ALARMA

ALARMA

iy

ERRORES

\\\\Vllr/,/

CELULA ROTA o FUERA DE RANGO

parpadeando

7 y Previamente pulsar 2 veces la tecla SET.

La consigna se modifica directamente
mediante las teclas de flecha subir/bajar.

3 BLOQUEO ALARMA

Se puede visualizar la alarma A2 pero
bloqueando su manipulacion, mediante el
parametro 38.

B A2.SP. | |_FrEE | Libre
Blogueado



T U Configuracion de la entrada de sefial RANGO POR

BH58 PARAMETROS DE CONFIGURACION

.................................................................. VALORES ||DEFECTO

Tipos de captadores disponibles

0/10Vv Termopar Pt100 RTD’s 4/20mA || Potenciémetro

0.10‘0..10V 0.40/0..40mV| | tc.F K -260/+1360°C || Pt Pt100 -100/+600°C | ni Ni100 -60/+180°C |0.20 0..20mA Pot.1 ..6K

tc.S 'S -40/+1760°C | Pt1 Pt100 -100/+140°C| ntc | 10K -40/+125°C | 4.20 4..20mA | Pot.2] .. 150K
0 10V tc.r R -40/+1760°C || Pt5 Pt500 -100/+600°C| Ptc | 1K -50/+150°C
= tc.J | J -200/+1200°C || Pt1F Pt1000 -100/+600°C

\"4 0/100V |opcional

LB BN &8 Rango de visualizacion del proceso

para grabar el principio y el final de la escala.

Desactivado Standard. ACTIVADO Puesta a cero Puesta a cero al encendido

Introducir el valor 0 como patrén. NOTA. Si hay un valor de calibracion ya memorizado, "std", "uost”
y "uoin" aparecen fijos. Para recalibrar y borrarlos, poner primero
en "dis" y luego proceder a una calibracién para que parpadeen.

Introducir el valor patrén.

Std @ Se abre el proceso de calibracién, pulsando las teclas @\ /4 alavez.
=z @ Se puede, indistinta y repetidamente, calibrar el INICIO / FINAL de la escala con las teclas [E]
=
o © Se graba y finaliza el proceso al volver a realizar una pulsacion larga de la tecla
Q
% EgggiATRON ,E Se asocia a lo introducido en
=l vty @
Std ‘ L HE k [ENTRADA memoriza valor Lg,?q SALIR
parpadeando X
:S%iiio ‘ L BU Se asocia a lo introducido en 3 &
Previamente hay que calibrarlo al menos 1 vez con std (Inicio / Final)
§ uOSt @ Se abre el proceso de calibracion, pulsando las teclas Li« 9] alavez.
o
=z @ Se graba el CERO (Inicio) y finaliza el proceso al volver a pulsar la tecla @ de forma prolongada.
8 SEEREE 0» § memoriza valor 7n
o ) INTRODUCIR la sefial "~ [egs] SALIR
o E & ‘ [N HC ,: correspondiente al valor 0 p
parpadeando & &. o u":

Previamente hay que calibrarlo al menos 1 vez con std (Inicio / Final) . En cada encendido, una vez situado

w i f i <
> @ Se abre el proceso de calibracion, pulsando las teclas | i) 4 ala vez. I la sefial 0, confirmar con la tecla |¢¢
% uQin . . i de forma prolongada.

§ @ Se graba el CERO (Inicio) y finaliza el proceso i

5(: al volver a pulsar la tecla [f[ de forma prolongada. SBB

| H

<\ ey memoriza valor LHC':

O uOin > ) INTRODUCIR la sefial Lsg SALIR B —

o 4 Lirc diente al valor 0

LU parpadeando p i correspondiente al valor

o -

[

Yo e  gEEm Y

 uwrk




-99.9 1000 | 0.0 |

El display queda multiplicado por este factor.

Se puede corregir el error del display mediante los parametros de OFFSET y GANANCIA. Si el error es constante en toda la escala, afiadir ese valor de error en el parametro de O.CAL.
Ejemplo: El display indica 2 / 102 cuando deberia indicar 0/ 100. La correcciéon de O.CAL=-2. Si el error no es constante en toda la escala, se calculan los parametros O.CAL y G.CAL
de correccidn, realizando la medicién en 2 puntos (parte baja(1) y alta(2) de la escala), anotando la indicacién actual de display (D1, D2) y el valor tedrico correcto que tendria que

visualizar (C1, C2). Ejemplo: El display indica 2 / 106 cuando deberia indicar 0/ 100.
D1 D2 Cc1 C2

C2-C1 100-0 _ 100
G ja) GCAL: —— ———— GCAL=——=—""-=0,96 .CAL: C2 - (G.
(Ganancia) D2-D1 1062 - 104 (Offset) O.CAL: C2 - (G.CAL x D2)

65 witY | ASIGNACION (orden) de VISUALIZACION del DISPLAY 3 DB5 P25 152P | 1P2S |

1925 |3 i 1PaH | HPROCESO [152P |- tonn 1520 | ALARMA

Desaparece 3" Desaparece 3"

O.CAL =100 - (0,96 x 106) =- 1,76

T LU TV Control externo por contacto libre de potencial.

Desactivado Unir

50| dGt.i | CONFIGURACION TIPO de ACTUACION. lcno | stst | dis |

HOLD. Retencion Visualizacion. (TFip ) start/ stop manual|_tunE_|




Minimo - (bajacarga) - por abajo Maxima - (sobrecarga) - por alto

@ Memorizada No Memorizada

No activada E Activada

Activacion Desactivacion

Minimo - (bajacarga) - por abajo @ Maxima - (sobrecarga) - por alto

@ Memorizada No Memorizada

™)
E
>
(@]
4
s
Q
o
=z
a
9
>
—
>
A
<
>
)
S5
o
>
n
o
a
)
m
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No activada E Activada

@ Libre Bloqueado



FILTRO ESTABILIZACION Con mayor filtro y medias, mejor estabilidad

FILTRO de MEDIAS del CONVERTIDOR A/D INTERNO Cdis | 15 | 10SM |

Desactivado Mayor filtro (Visualizacion lenta y estable)

& 4/20mA

@ o1ov

CONFIGURACION TIPO de RETRANSMISION de SALIDA ANALOGICA ‘w.P MAP | dis |

m) SALIDA ANALOGICA

[=2]

D

correspondiente al valor superior de la salida analdgica (10V 6 20mA).

2 RS L 1] COMUNICACION SERIE

VELOCIDAD de COMUNICACION (baudios). 48t 576t | 19.2t |

[ 48t |4800b [ 9.6t |9.600b [ 19.2t | 19.200b | 28.8t | 28.800b [ 38.4t |38.400b [ 57.6t | 57.600b

7 SLAAd | DIRECCION delMODULO. L1 2sa | s

0.. 100 milisegundos



2 PRSS [ Y} @Y

|3 by ¥:02).8 TIPO DE ENTRADA

CONFIGURACION REGULACION
regulaciéon PID 1 T c out C.ssr ONJ/OFF PID [16‘ tunE ‘ l Auto ‘ Autotunning
e | | 11920 paravernos
COMANDO
REGULACION ALARMA 1 N ) ALARMA -~ )
1\ En esta configuracion el relé C1 ! En esta configuracion el relé A1
SSR (‘? Relé c1 es controlado por la alarma A1 es controlado por la alarma A2
4/20mA -
8888 AL AL 2
L. - L. ™
........ - COMANDO =
E] B 8 E H REGULACION AR = = E B B E ALARMA e E B E B ALARMA
g\l‘ggé%ON INDICACION INDICACION
[ \ (Display rojo) < Puloatién SET < Puleackn SET
ACCESO DIRECTO i % %
ALARMA C
L) myy
PULSACION CORTA PULSACION LARGA > 2seg
PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) RECORRER MODIFICACION SALIR

]

| SSR c1 [IIALY

N
+ . +
simultaneamente

G BN ALARMA AL1

‘:]‘ LG W Y.vl ALARMA AL2
cool / heat
1] Act.t | TPO  MAXIMO/MINIMO
18 CHY | HISTERESIS -HYS/-HYS

_BANDAPROPORCIONAL. Inerciadelproceso. 19999 | 0 |
_TIEMPO INTEGRAL. Inercia del procesoensegundos. | 00 9999 0 |
TIEMPO DERIVATIVO. Normalmente 1/4 del tiempoiintegral. 00 9999/ 0 |
TEMPOde CICLO. | 041 3000 /| 100 |
LMITEde SENALJe SALIDA. 10 [ 100 [ 10 |
_MULTIPLICADOR de BANDAPROPORGIONAL. 100 500 | 100 |
_SOBREPOSICION/BANDAMUERTA. ~ 200%500%| 0 |
TIEMPO de CICLO para SALIDA REFRIGERANTE (segundos). 1300 [ 10 |
TIPOde FLUDOdel REFRIGERANTE, | Ar_ W20 || Ar |
[ Ar | [ ol | [ H20 ]

7 tunE | SELECCION el TIPOdeAUTOTUNNIG. | diS  Auo | diS |
Desactivado Calculo de parametros PID Manual desde frontal

al encendido y al variar el set o entrada digital

5 Sdtu_| DESVIACION del SETPOINT para el UMBRAL USADO del AUTOTUNNIG. 0 |s000[ 10 |

59 oPMo | MODOde FUNGIONAMIENTO. cont | 2ts || cont |
Controlador Ciclo programado E 2Thresholds Switch

6o AuMA | SELECCIONAUTOMATICO/MANUAL. (ds | En || ds ]
Desactivado EAcﬁvado EActivado al cargar

6 dGt1 | FUNCIONAMIENTOENTRADADIGITAL. (g [ stst || ds ]
Desactivado Start/ Stop @Manual

62 GRADIENTE (pendiente) de SUBIDA para SOFTSTART o CICLO PREPROGRAMADO. 0 9999 | o |

Desactivado Gradiente Tiempo Todos

mantenimiento




ENTRADA » | COMPARA Plus FORCE Plus
Potenciometro
Resis. Variable ENTRADA
N EDI BT ceyia [oUT)ETH
BHS8 CONEXIONADO 5 pomees] @ LY ]
TS
VWESNOZN
14
o ALIMENTACION B
2 100.. 250 L
0 VAC-VDC —
¢
? ENTRADA ' S 3:'
CONTROL | o % E >
. ()
o mer: o
B iy a
° SALIDA i <|lo
Z ALIMENTACION SERIE L 3] g
w
(72}
% ACTIVO i P
= PASIVO o <
(@)

CESENOZNY OSNO0%N

18] [17]{16}[15]{14]

[7]{8 J[9][10][11][12]
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SSR

SALIDA

Ht

0/10V
= =14/20mA

analégica

SALIDA

REFERENCIA

EQ

ACCESORIO
OPCIONAL



ANEXO

COMUNICACION RS485 MODBUS

1 Comunicacion Serial

El Médulo de rail, esta dotado de comunicacion serie RS485 en modo de recibir y transmitir
datos mediante protocolo MODBUS RTU. El dispositivo puede ser configurado s6lo como
Esclavo. Esta funcion permite el control de mas reguladores conectados a un sistema de
supervision.

Cada instrumento respondera a la interrogacion del Maestro sélo si ésta contiene la direccion
igual a la contenida en el parémetro. Las direcciones permitidas van de 1 a 254, y no
deben haber reguladores con la misma direccion en la misma linea.

La direccion 255 puede ser usada por el maestro para comunicar con todos los aparatos
conectados (modalidad broadcast), mientras con 0 todos los dispositivos reciben el comando,
pero no esta prevista ninguna respuesta.

Este modulo puede introducir un retardo (en milisegundos) de la respuesta al pedido del

Master. Tal retardo debe ser introducido en el parametro 72 SEJE A cada variacion de los
parametros el instrumento guarda el valor en memoria EEPROM (100000 ciclos de escritura),
mientras el almacenaje de los setpoint se inicia con un retardo de 10 segundos desde la
ultima modificacion.

P.S.: Las modificaciones aportadas con un Word diferentes de las descritas en la tabla
siguiente pueden causar mal funcionamiento del instrumento.

Caracteristicas protocolo Modbus RTU
Baud-rate|  geleccionable desde parametro 70 bd-E.
HB +lagoobit/seg
35 Fles0obit/seg
19200bit/seg
28800bit/seg
38400bit/seg
57600bit/seg

Formato 8, N, 1 (8bit, no igualdad, 1 stop)
Funciones| WORD READING (max 20 word) (0x03, 0x04)
soportadas SINGLE WORD WRITING (0x06)
MULTIPLE WORDS WRITING (max 20 word) (0x10)

Se describe a continuacion un listado de todas las direcciones disponibles, donde:

RO = Read Only
R/W = Read / Write
\We = Write Only



Modbus Descripcion Read Write Reset value
address
0 Tipo dispositivo RO EEPROM
1 Version software RO EEPROM
5 Address slave R/W EEPROM
6 Version boot RO EEPROM
50 Direccionamiento automatico WO -
51 Confronte codigo maquina WO -
1000 Proceso (grados con décimo para sensores RO ?
de temperatura; digit para sensores
normalizados)
1001 Setpoint1 R/W EEPROM
1002 Setpoint2 R/W EEPROM
1003 Setpoint3 R/W EEPROM
1004 Setpoint4 R/W EEPROM
1005 Alarma1 R/W EEPROM
1006 Alarma2 R/W EEPROM
1007 Alarma3 R/W EEPROM
1008 Setpoint graduacion RO EEPROM
1009 Estado relé (0=off, 1=0n) RO 0
Bit 0 = relé Q1
Bit 1 = rele Q2
Bit 2 = reservado.
Bit 3 = SSR
1010 Porcentual salida calor (0-10000) RO 0
1011 Porcentual salida frio (0-10000) RO 0
1012 Estado alarmas (O=ausente, 1=presente) RO 0
Bit0 = Alarma 1
Bit1 = Alarma 2
1013 Rearme manual: escribir 0 para rearmar todas WO 0
las alarmas.
En lectura (O=no rearmable, 1=rearmable):
Bit0 = Alarma 1
Bit1 = Allarme 2
1014 Flags errores RO 0
Bit0 = Error escritura eeprom
Bit1 = Error lectura eeprom
Bit2 = Error union frio
Bit3 = Error proceso (sonda)
Bit4 = Error genérico
Bit5 = Error hardware
Bit6 = Error L.B.A.O.
Bit7 = Error L.B.A.C.
1015 Temperatura union frio (grados con décimo) RO ?
1016 Start/Stop R/W 0
O=regulador en STOP
1=regulador en START
1017 Lock conversion ON/OFF R/W 0
0O=Lock conversion off
1=Lock conversion on
1018 Tuning ON/OFF R/W 0
0=Tuning off
1=Tuning on
1019 Seleccion automatico/manual R/W 0
O=automatico ; 1=manual
1020 Corriente TA ON (ampere con décimo) RO ?




1021 Corrente TA OFF (ampere con décimo) RO ?

1022 Tiempo OFF LINE' (milisegundos) R/W 0
1023 Corriente instantanea (Ampere) RO 0
2001 Parametro 1 R/W EEPROM
2002 Parametro 2 R/W EEPROM
2072 Parametro 72 R/W EEPROM
3000 Deshabilitacion control maquina de serial® WO 0
3001 Primiera word display1 (ascii) R/W 0
3002 Segunda word display1 (ascii) R/W 0
3003 Tercera word display1 (ascii) R/W 0
3004 Cuarta word display1 (ascii) R/W 0
3005 Quinta word display1 (ascii) R/W 0
3006 Sexta word display1 (ascii) R/W 0
3007 Septima word display1 (ascii) R/W 0
3008 Octava word display1 (ascii) R/W 0
3009 Primera word display?2 (ascii) R/W 0
3010 Segunda word display?2 (ascii) R/W 0
3011 Tercera word display?2 (ascii) R/W 0
3012 Cuarta word display2 (ascii) R/W 0
3013 Quinta word display?2 (ascii) R/W 0
3014 Sexta word display2 (ascii) R/W 0
3015 Septima word display2 (ascii) R/W 0
3016 Octava word display?2 (ascii) R/W 0
3017 Word LED R/W 0
Bit 0 =LED C1
Bit 1 = LED C2
Bit2 = LED Al
Bit 3 = LED A2
Bit 4 = LED A3

Bit 5 = LED MAN
Bit 6 = LED TUN
Bit 7 = LED REM

3018 Word botones R/W 0
(escribir 1 para asumir el control de los
botones)

Bit0=

‘
Bit 2 = ke
3019 Word relé serial R/W 0
Bit 0 = rele Q1
Bit 1 = relé Q2
3020 Word SSR serial (0=off, 1=0n) R/W 0
3021 Word salida 0...10V serial (0...10000) R/W 0
3022 Word salida 4...20mA serial (0...10000) R/W 0

' Si vale 0 el control esta deshabilitado. Si es diferente a 0, es “El tiempo maximo que puede transcurrir
entre dos interrogaciones sin que el regulador se coloque en Off-Line”.

En Off-Line el regulador va en estato de Stop, deshabilita la salida de comando, pero mantiene las
alarmas activas.

2 Con 1 en esta word, se anulan los efectos de la escritura en todos las direcciones Modbus de 3001 a

3022. El control regresa al regulador.
3





