Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN

Unidad de Proteccion de Motor
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Codigo de Pedido

Modelo

DMPUC-MBT
|

Tipo

Descripcion del Producto

¢ Control del funcionamiento del motor

CARLO GAVAZZI

\4

¢ Proteccion térmica del motor

e Secuencia de fases, pérdida de fases, desequilibrio de
fases, rotor bloqueado, parada, proteccion de fallos a
tierra y proteccion de fuga a tierra

e Puntos de ajuste de alarmas regulables por el usuario

¢ Medicion TRMS (verdadero valor eficaz) de ondas
senoidales distorsionadas (tensiones/intensidades)

¢ Rango de intensidades trifasicas hasta 2000A con
transformadores de corriente externos o pasantes de

hasta 5A

¢ Rango de tensiones trifasicas hasta 690V

e Supervision de variables eléctricas

e Supervision de horas de funcionamiento, tiempo de
parada y niumero de paradas

¢ Puerto de comunicacion, incluido en el médulo

principal

¢ Sistema modular de gestion del motor
¢ Montaje en carril DIN (mdédulo de ampliacion montado

junto al médulo principal)

¢ Médulos adicionales de ampliaciéon de E/S
¢ Facil conexion e instalacion

¢ Alimentacion: 24 VCC

¢ Registro cronolégico de eventos
¢ Registro de datos de variables

DMPU es un relé modular
electrénico de proteccién de
motores que proporciona
funciones de proteccién,
supervision y medida para
motores trifasicos de
induccion CA de velocidad
constante o de dos
velocidades.

La caja modular ha sido
disefiada para montaje en
carril DIN con un grado de
proteccion 1P20.

El dispositivo, en su
configuracion basica, puede
medir las variables eléctricas
del motor (intensidad,
tension, distorsién de

armonicos, etc.), controlar la
imagen térmica del motor, y
también su carga, estado de
funcionamiento (arranque-
parada, arranque en estrella-
triangulo, 2 velocidades,
punto de ajuste de alarmas y
otras funciones que pueden
ser ajustadas por el usuario),
temperatura del motor e
incluye un registrador de
datos de eventos.

La medida de la intensidad
se lleva a cabo mediante 3
transformadores de
corriente externos, o
mediante orificios del tipo
pasante de hasta 5 A.

Seleccidn del Modelo

Al disponer de un moédulo
de comunicacion en serie se
pueden recoger todos los
datos instantaneos
relevantes y transmitirlos a
un sistema de control
central para recogida de
datos y control del proceso.
Se dispone de protocolos
Profibus y Modbus TCP
para una mejor conectividad
con los sistemas de bus de
campo mas corrientemente
utilizados.

Mediante displays remotos
opcionales (de tipo de
montaje sobre panel) se
pueden ver los valores

instantaneos y el estado, asi
como identificar los valores
de ajuste y los valores de
otros parametros.

Toda la programacion de la
unidad se lleva a cabo
mediante  software de
configuracion. Mdédulos
opcionales adicionales
permiten recoger valores de
PTC y PT100 adicionales
para control de las bobinas
y de la temperatura de los
cojinetes, y utilizando
entradas/salidas adicionales

para algunas funciones
légicas locales
incorporadas.

DMPUC-PRB Médulo principal + Profibus. DMPUC-65 Médulo de intensidades y
DMPUC-MBT Mddulo principal + Modbus tensiones.

TCP/IP. DMPUC-R2 Maédulo de E/S
DMPUC-05 Médulo de intensidades y DMPUC-EL Médulo de proteccion de

tensiones (agujeros pasantes)

corriente de fuga a tierra

1 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013



Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN

Unidad de Proteccion de Motor

DMPUC-MBT y DMPUC-PRB

CARLO GAVAZZI
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e Médulo principal para DMPUC

¢ Puerto de comunicacién para Profibus (DMPUC-PRB)
o Modbus TCP (DMPUC-MBT)

Puerto de comunicacién RS485 doble auxiliar
(Modbus) para conexién a displays o PC

Conexion RJ 11 al médulo de medida

Bus interno para conexiéon de médulos adicionales

3 Entradas PTC o PT100 o digitales

Registro de datos y registro cronolégico de datos de

eventos

Entrada de alimentacion a 24 VCC £20%
Dimensiones: 2 médulos DIN

Grado de proteccién: IP20

Especificacion de LEDs en DMPUC-MBT y DMPUC-PRB

LED
Tipo
Estado y color
Verde fijo

Dos colores

Comunicacion y alimentacién
correctas.

Verde parpadeando

Rojo fijo

Especificacion de entradas: DMPUC-MBT y DMPUC-PRB

Alimentacion correcta, error
de configuracion.

Error de comunicacién, bus
interno.

Entradas digitales
Numero de entradas

Modos de funcionamiento

Interruptor

Pulsador

Modo de
activacion

Tipo

Maximo 3, (referencia no
comun), incluyendo las
entradas térmicas ya
utilizadas.

Cada entrada puede ser
configurada como un
interruptor o como un
pulsador.

Cuando la entrada esta
activada el valor esta activo
(ON), cuando la entrada
esta desactivada el valor
esta desactivado (OFF).

Cada vez que la entrada
pasa de desactivada a
activada el valor cambia de
estado.

Cada entrada puede ser
programada para ser
considerada activa cuando
el contacto esta cerrado o
cuando esta abierto
cuando se usa como
interruptor, mientras que
cuando se usa como
pulsador solo cuando éste
es pulsado.

Resistencia de contacto o
NPN.

Tension de lectura de
contacto

Intensidad de lectura de
contacto

Resistencia de contacto

3.3VCC

Max. 0.45mA

< 1kQ, contacto cerrado;
2 20kQ), contacto abierto

NPN Von <1V, Vope> 2V.

Tiempo de adquisiciéon < 200ms.

Aislamiento Ver tabla “Aislamiento entre
entradas y salidas”.

Temperatura

Numero de entradas

Sonda de temperatura

Nudmero de hilos
PT100

Intervalo
Resolucion
Precision

PTC (3 en serie)
PTC

Deriva térmica

Maximo 3, incluyendo las
entradas térmicas ya
utilizadas.

PT100 o PTC (programable
mediante software
DMPU-PS).

Conexion de 2 hilos

Deteccioén de cortocircuito
(<15Q) y rotura de cable
(>10kQ).

-50° a +850°

1°C/°F

+(0.5% Fe.)

Segun EN 60947-7-8

Valor de ajuste 3,1 kQ,
disparo 1,65 kQ. Detecta
cortocircuitos (<0,02 kQ) y
rotura del cable (>10kQ)

<150 ppm/°C a 850°C F.e.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013 2



Controladores de Motor

DMPUC, Carril DIN

Unidad de Proteccion de Motor

Especificacion de entradas: DMPUC-MBT y DMPUC-PRB
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Unidad técnica °C o °F seleccionable Aislamiento Ver tabla “Aislamiento
mediante software (lo entre entradas y salidas”.
mismo en todas las
entradas de temperatura).

Especificacion de la Comunicacion
Puerto RS485 Conexioén 1 conector hembra RJ45 en

Tipo

Funciones

Conexién

Direccion
Protocolo
Formato de datos
definido en fabrica

Velocidad en baudios

Aislamiento

Nota

Bidireccional (variables y
parametros estaticos y
dinamicos).

Configuracion del dispositivo,
modificacién de parametros
de valores de ajuste, entrada
virtual digital y supervision de
las variables medidas por el
software DMPU-PS

1 conector hembra RJ11en
la parte inferior (a la derecha)
o 2 hilos (para reducir el
ruido utilizar un cable
apantallado y conectar la
pantalla al terminal GND y a
tierra, en solo un punto).

1, seleccionable mediante
software DMPU-PS.
Modbus RTU.

Bits de datos “8”, paridad
“ninguna”, bit de parada “1”.
Por defecto: 9,6k.
Seleccionable mediante
software: 9.6k, 19.2k,

38.4k, 115.2k.

Ver tabla “Aislamiento entre
entradas y salidas”.

Durante la conexion por
software (mediante conector
RJ11) la pantalla del DMPU-
HMI debe de ser inhabilitada
(ver instrucciones de pantalla
para habilitar este modo).

Configuracion IP

Protocolo
Valores definidos en fabrica

Aislamiento

la parte superior.

Direccién IP fija (sin DHCP),
mascara de subred, gateway
por defecto, puerto
(seleccionable mediante
software DMPU-PS).
Modbus TCP/IP.

Direccion IP “192.168.1.27,
mascara de subred
“255.255.255.0”, gateway
por defecto “192.168.1.1",
puerto “502”.

Ver tabla “Aislamiento entre
entradas y salidas”.

Puerto Ethernet
(DMPUC-MBT)
Tipo

Funciones

Bidireccional (variables y
parametros estaticos y
dinamicos).

Configuracion del dispositivo,
modificacién de parametros
de valores de ajuste, entrada
virtual digital y supervisién de
las variables medidas por el
software DMPU-PS o
sistema de supervision.

Puerto Profibus
(DMPUC-PRB)
Funcién

Conexiones
Direccion

Protocolo
Direccion definida en fabrica
Velocidad en baudios

Telegrama
Cableado fisico
Aislamiento

Entrada virtual digital y
supervision de variables
medidas mediante sistema
de supervision.

1 conector hembra DB-9 en
la parte superior.

2-126, seleccionables
mediante DMPU-PS.

Profibus DP-V1.
126

9.6k, 19.2k, 45.45k, 93.75k,
187.5k, 500k, 1.5M, 3M,
6M, 12M. Identificacion
automatica de velocidad en
baudios.

Méx. 255 caracteres.

RS485

Ver tabla “Aislamiento entre
entradas y salidas”.

3 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013



Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN
Unidad de Proteccién de Motor

Especificacion de la Alimentacion

Conexiones

CARLO GAVAZZI
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DMPUC-MBT y

DMPUC-PRB
Alimentacién 24VCC = 20% desde

terminales a tornillo.

2W; intensidad maxima de

puesta en marcha < 1.8A.

SPM3241

Consumo de energia

Alimentacién sugirié

DMPUC-MBT y DMPUC-PRB
Conexiones de alimentacion

Conexion de entradas

Conexién de comunicacion
RS485

Modbus TCP/IP
Profibus

Conexién del médulo de
medida

Par de apriete de tornillos

2 blogues de terminales de
1.5 mm? de tipo de tornillo

6 bloques de terminales de
1.5 mm? de tipo de tornillo

para 3 P100/PTC (2 hilos) o
3 entradas digitales.

Un puerto con dos
terminales dobles: 1 RJ11
(en el lado derecho de la
parte inferior) para conexion
de PC y 3 bloques de
terminales de 1,5 mm?2 de
tipo de tornillo para
conexion del display del
DMPUC-HMI.

1 x RJ45 (DMPUC-MBT)
1 x DB-9 (DMPUC-PRB)

1 x RJ11
0.4 Nm / 0.8 Nm (min./max).

Diagrama de Conexiones de DMPUC-MBT y DMPUC-PRB

Vista frontal Vista inferior

| o o 1 e
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Vista superior
(DMPUC-MBT)

Modbus TCP/IP

Vista superior
(DMPUC-PRB)

Profibus

Entradas de temperatura

PT100 PT100 PT100
PTC PTC PTC

Entradas digitales

L

Entrada RS485

1
T

DMPUC-HMI

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013 4



Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN
Unidad de Proteccion de Motor

DMPUC-05 y DMPUC-65
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¢ Mide la intensidad trifasica y tensién trifasica con
neutro

e Conexion RJ 11 con el médulo principal

¢ Version pasante hasta 5A

¢ 2 salidas de relé

Caja de nucleo partido para versién de 5A

Dimensiones: 3 médulos DIN

Grado de proteccion: IP20

Especificaciones de Entrada de DMPUC-05 y DMPUC-65

Sistema de medida

3 fases (con o sin neutro)
Conexién Aron: solo con
DMPUC-05 y cableado
correcto.

Frecuencia de funcionamiento

45 a 65 Hz

Entradas de intensidad

Tipo de conexion

Medidas de valores TRMS de
ondas distorsionadas Se calcula
automaticamente la frecuencia
de muestreo.

(DMPUC-05) Trifasica nucleo partido tipo

pasante.

DMPUC-65) Trifasica nucleo pasante
Rango de intensidad (DMPUC-05) 100mA - 6 A

Tamafio de orificios (DMPUC-05) 9 mm

(
(
(DMPUC-65) 600mA - 65A
(
(

DMPUC-65) 12 mm

Intensidad primaria
max. seleccionable

Distorsiéon de armonicos

CT programable de 1 a 9999
THD, hasta el arménico 32.

Entradas de tension
Rango de tensién

Relacién de tension
max. seleccionable

Conexién del neutro
Distorsiéon de armonicos
Precision

Intensidad

Resolucién de intensidad
Tension entre fase y neutro
Tensién entre fases
Resolucién de tension
Frecuencia

Potencia activa

Resolucién de potencia activa

Trifasica, 100 a 690 VLL (+15%).

VT programable de 1 a 9999.
Disponible.
THD, hasta el armonico 32.

Pertinente para funcién de control,
datos de comunicacion en serie a
25°C +5°C, humedad relativa
60%, 48 a 62 Hz).

+(0.5% Fe.)

0,2% Fe.

+0.5% Fe.)

1% Fe.

0.1% Fe.

+0.1Hz (45 a 65H2)
+(1% Fe.)

0.5% Fe.

Factor de potencia

+[0.002+1.5%(1.000 -
“lectura PF”)]

Potencia reactiva +2% Fe.)
Resolucién de potencia reactiva 1% Fe.
Distorsion de arménicos +1% Fe. (Fe.=100%)
Energia activa Claset
Energia reactiva Clase2
Corriente de fuga +(1% Fe.)
Resolucién de corriente de fuga 1mA

Deriva térmica < 200ppm/°C

Velocidad de muestreo

3200 lectura/s @ 50Hz;
3840 lectura/s @ 60Hz.

Tiempo de actualizacién
de mediciones

100ms

Método de medida

TRMS

Filtro digital
Rango de filtrado

Coeficiente de filtrado
Accion de filtrado

Intervalo funcionamiento filtro 0
a99.9% de la escala eléctrica
de entradas.

Coeficiente de filtrado 1 a 255.
Visualizacion, alarma, entradas
analégicas y en serie (todas las
variables).

Factor de cresta <=3
Sobrecarga de intensidad
Continua
DMPUC-05 6A
DMPUC-65 65A
Durante 20s
DMPUC-05 40A (precision 5%)
DMPUC-65 400A (precision 5%)
Durante 500ms (DMPUC-05) 200A max @50Hz
Durante 10ms (DMPUC-65) 1950A méax @50Hz
Sobrecarga de tensién
Continua 1.2Vn
Durante 500ms 2Vn
Impedancia de entrada
Entrada de tension > 1MQ

5 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013



Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN
Unidad de Proteccion de Motor

Especificaciones de Salida de DMPUC-05 y DMPUC-65

CARLO GAVAZZI
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Salida digital

Numero de salidas 2

Tipo Relé SPST-NA
(normalmente activado o
normalmente desactivado
programable mediante
software).
5ACA @ 250VCA

5ACC @ 24VCC

ACT
DC12

Especificaciones de Alimentacion

AC15
DC13
Funcién

Retardo de activacion
Aislamiento

Conexiones

1.5ACA @ 250VCA
1.5ACC @ 24VCC

Programable mediante
software.

<100ms
Ver tabla “Aislamiento entre

entradas y salidas””.

DMPUC-05 y DMPUC-65
Conexion al médulo principal Autoalimentacion a través
del bus de comunicacion.

Consumo de energia 2W

DMPUC-05 y DMPUC-65
Conexién al médulo principal

Conexion de salida

Par de apriete de tornillos

Diagramas de Conexiones de DMPUC-05 y DMPUC-65

Cable suministrado (60 cm),
1 RJ11 para alimentacion y
comunicacion de datos
medidos.

4 bloques de terminales de
1,5 mm? de tipo de tornillo.

0.4 Nm / 0.8 Nm (min./max.)

Vista frontal

Salidas de relé

9 O g O L.: O ? 00 Conexion de medida
© EEOODEEEE
" 12 13 I A Y
L1077 I H

1} 12 13 L2170 — I
i L3 o’:/o _—
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Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN
Unidad de Proteccion de Motor

DMPUC-R2
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e 2 Entradas PTC o PT100 o digitales

e 2 salidas de relé

e Dimensiones: 1 médulo DIN
e Grado de proteccion: IP20

e Bus interno que conecta al médulo principal y

modulos adicionales

¢ Entrada de alimentacion a 24 VCC £20% a través de

bus interno

Especificaciones de LEDs de DMPUC-R2

LED Estado y color
Tipo de LED Dos colores Verde fijo Comunicacion y
alimentacion correctas.
Rojo fijo Error de comunicacion.
Especificaciones de Entrada de DMPUC-R2
Entradas digitales NPN Von <1V, Vope>2V
Numero de entradas Max. 2 (sin referencia a Tiempo de adquisicion =200ms
comn), incluyendo las Aislamiento Ver tabla “Aislamiento entre
entradas térmicas ya entradas y salidas”.
utilizadas.
. . Temperatura
Modos de funcionamiento Cada entrada puede ser Entrada Max. 2, incluyendo las

Interruptor

Pulsador

Modo de activacion

Tipo

Tension lectura contacto
Intensidad lectura contacto
Resistencia de contacto

configurada como
interruptor o como pulsador.

Cuando la entrada esta
activada el valor esta activo
(ON); cuando la entrada esta
desactivada el valor esta
desactivado (OFF).

Cada vez que la entrada
pasa de desactivada a
activada el valor cambia de
estado.

Cada entrada es programable
para ser considerada
activada cuando el contacto
esta cerrado o cuando el
contacto esta abierto si se
usa como interruptor,
mientras que cuando se usa
como pulsador solo si éste
es pulsado.

Contacto sin tensién o NPN.
3.3VCC
Max. 0.45mA

<1kQ contacto cerrado
>20kQ contacto abierto

Sonda de temperatura

Numero de hilos
PT100

Intervalo

Resolution

Precision
PTC (3 e serie)
PTC

Deriva térmica
Unidad técnica

Aislamiento

entradas térmicas ya
utilizadas.

PT100 o PTC

(programable mediante
software DMPUC- PS).
Conexion con 2 o 3 hilos.
Deteccion de cortocircuitos
(<15Q) y rotura de cable
(>10kQ).

-50° a +850°C

1°C/°F

+(0.5% Fe.)

Segun EN 60847-7-8

Valor de ajuste 3.1kQ,
disparo 1.65kQ). Deteccion de
cortocircuitos (<0.02kQ) y de
rotura de cable (>10kQ).
<150 ppm/°C a 850°C Fe.
°C o °F seleccionable
mediante software (lo mismo
en todas las entradas de
temperatura).

Ver tabla “Aislamiento entre
entradas y salidas”.

7 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013



Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN '
Unidad de Proteccion de Motor

CARLO GAVAZZI
Especificaciones de Salida de DMPUC-R2
Salida digital AC1 5 ACA@250VCA
NuUmero de salidas 2 AC15 1 ACA@250VCA
Tipo Relé SPST NA DC12 5ACC@30VCC
(normalmente activo o Funcién Programable mediante
normalmente desactivado software
Sg?g;g:gible MERIE Retardo de activacion <500ms
Aislamiento Ver tabla “Aislamiento entre

entradas y salidas”.

Especificaciones de Alimentacion Conexiones
DMPUC-R2 DMPU-R2
Alimentacién Autoalimentacién a través Conexién a médulo principal Mediante bus interno.
] de bus de comunicacion Conexién entrada-salida 4 bloques de terminales de
Consumo de energia 0.8W 1,5 mm? de tipo de tornillo.
Par de apriete de tornillos Todas las salidas 0,4 Nm /

0,8 Nm (min./max.).

Diagramas de Conexiones DMPUC-R2

Vista frontal Entradas de temperatura Entradas de temperatura
e0e
RN PT100 PT100 PTC PTC
eCe

o

T13 Ti2 Ti1
(1 J )
it T13) ( T12 123 ) ( T22 T13 T23
T23 T2 TAH
(1 ] J

Entradas digitales Salidas de relé

IN1 IN 2

PE® @G

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013 8




Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN
Unidad de Proteccién de Motor

DMPUC-EL
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¢ Relacion del trasformador de medida de corriente de

fuga de 1/250 a 1/1000

3 entradas digitales

Dimensiones: 1 médulo DIN

bus interno

Especificaciones de LEDs de DMPUC-EL

1 salida de relé para alarma de fuga

Punto de ajuste de la corriente de disparo de 0.03A a 30A
Proteccion tipo A y CA (50/60Hz)

Entrada de alimentacion a 24 VCC +20% a través de

LED
Tipo de LED

Dos colores

Estado y color
Verde fijo

Rojo fijo

Especificaciones de Entrada de DMPUC-EL

Comunicacion y
alimentacion correctas.

Error de comunicacion.

Entradas digitales
Numero de entradas

Modos de funcionamiento

Interruptor

Pulsador

Modo de activacion

Tipo

Tension lectura contacto
Intensidad lectura contacto
Resistencia de contacto

NPN
Tiempo de adquisién
Retardo de activacion

Max. 3 (sin referencia a
comun).

Cada entrada puede ser
configurada como
interruptor o como pulsador.

Cuando la entrada esta
activada el valor esta activo
(ON); cuando la entrada esta
desactivada el valor esta
desactivado (OFF).

Cada vez que la entrada
pasa de desactivada a
activada el valor cambia de
estado.

Cada entrada es programable
para ser considerada
activada cuando el contacto
esta cerrado o cuando el
contacto esta abierto si se
usa como interruptor,
mientras que cuando se usa
como pulsador solo si éste
es pulsado.

Contacto sin tension o NPN.
3.3VCC

Méx. 2mA

<300kQ2 contacto cerrado
>10kQ contacto abierto
VON <1\/, VOFF>2V

<200ms
1s

Entrada intensidad a tierra
Puntos de ajuste

30mA, 50mA, 100maA,
300mA, 500mA, 1A, 3A, 5A,
10A, 30A.

Relacion CT (transformador
de intensidad) toroidal externo

Desde 250 a 1000

Impedancia de entrada

51Q (con terminales C-C1);
1Q (con terminales C-C2).

Frecuencia del sistema

50Hz o 60Hz, medidos por
el médulo de medicion. Si la
medida de tensién no esta
disponible, debe
programarse mediante
software.

Tiempo de no intervencién

60 ms

Sobrecarga de intensidad
Continua

Durante 1 s

En terminales C-C1: 50mA
En terminales C-C2: 430mA
En terminales C-C1: 150mA
En terminales C-C2: 1A

Precision

Intensidad de fuga
a tierra

Resolucion de
intensidad

Segun la funcién de control,
datos de comunicacion serie
(@25°C + 5° C H.R. <60%, 48
a 62 Hz).

+2.5% del punto de ajuste

0.1uA con terminales C-CH1,
0.01mA con terminales C-C2

9 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013



Controladores de Motor
DMPUC, Carril DIN
Unidad de Proteccion de Motor

CARLO GAVAZZI
Especificaciones de Salida de DMPUC-EL
Salida digital AC1 5 ACA@250VCA
Numero de salidas 1 AC15 1 ACA@250VCA
Tipo Relé SPST NA DC12 5 AAC@30VCC

(normalmente activado o
normalmente desactivado
programable mediante

Funcion

Retardo de activacion

Programable mediante
software

<0,150ms

software).
Aislamiento 4kV en entradas y bus
interno.
Especificaciones de Alimentacion Conexiones
DMPUC-EL DMPU-EL
Alimentacion Autoalimentacion a través Conexién a moédulo principal Mediante bus interno.

de bus de comunicacion

Consumo de energia

0.8W

Diagramas de Conexiones DMPUC-EL

Conexion entrada-salida

Par de apriete de tornillos

8 bloques de terminales de
1,5 mm? de tipo de tornillo.

Todas las salidas 0,4 Nm /
0,8 Nm (min./max.).

El diagrama del cableado del transformador de medida de fuga depende del punto de ajuste (ISEL) de la corriente de fuga
a tierra y de la relaciéon de transformacién (RCTEL); calculando el valor P segun la siguiente formula para definir cuando se

usa el diagrama P<694 o P>694.
P=

IseL

=

x5 x 10°

(€1, C)(cC2,

Vista frontal Transformador de medida de fuga con P<694 Entradas digitales
g [ ]
- CT
XX i INT IN2 IN3
I
1\ i 1
O O
G \ \ \\
\ \,\ \
\
O E} O
N DN N N N oD ()
2 12 12 |C1“C‘C2 ( ( ( ) [ [
e NV ARG \12) 1) 122) (121) (182 ) {131
Transformador de medida de fuga con P>694 Salida de relé
~
CTeL w/15 }1/1
— .

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013
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DMPUC, Carril DIN

Unidad de Proteccion de Motor

Especificaciones Generales

CARLO GAVAZZI
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Temperatura de
funcionamiento

-25° a +55°C (H.R. < 90%
sin condensaciones a 40°C).

Temperatura de
almacenamiento

-30° a +70°C (H.R. < 90%
sin condensaciones a 40°C).

Categoria de instalacion

Cat. IIl (IEC60664, EN60664)

Aislamiento
(durante 1 minuto)

Ver tabla “Aislamiento entre
entradas y salidas”.

Compatibilidad

Conformidad con normas
Seguridad

Proteccién térmica
Fuga a tierra

IEC60664, IEC61010-1
IEC60664, EN61010-1
EN62052, EN61000-6-2
EN60255-26, EN5002
IEC947

IEC60947-2 partes relativas
a caracteristicas de disparo
de la salida de DMPUC-EL

Homologaciones

CE, cUL (UL508)
[UL hasta 600 V], C-TIC.

gy , Caja
electromagnética N Segun EN620§2—11 Dimensiones (AnxAlxP)
Descargas electrostéticas Descarga al aire 15kV. DMPUC-MBT 35.5 x 90 X 63.2 mm
Inmunidad a la radiacion Prueba con intensidad: DMPUC-PRB 355 x 90 x 63.2 mm
» L iz DMPUG-05 53.5 x 90 X 63.2 mm
Campos electromagnéticos Prueba sin intensidad: DMPUC-65 B R 50 G s B
nmunidad & las r&f EOV/.”‘ de 83 e Q?O%MHE- DMPUC-R2 17.5 x 90 x 63.2 mm
nMmunidad a las ratagas n g!(rf“:jo . ‘i en .rda j‘s e DMPUC-EL 17.5 x 90 X 63.2 mm
me .',a_ e intensidad'y Material Noryl, autoextinguible:
tension: 4kV. UL 94 V-0
Inmunidad a las ; 3
perturbaciones conducidas 10V/m de 150KHz a 80MHz. Montaje — CaillpiN
Sobretensiones En circuito de entradas de Grado de proteccién IP20
medida de intensidad y Peso (incluida caja de carton)
tension: 4kV. DMPUC-MBT Aprox. 172g
Supresion de radiofrecuencia  Segun CISPR 22 DMPUC-PRB Aprox. 176g
DMPUC-05 Aprox. 280g
DMPUC-65 Aprox. 350g
DMPUC-R2 Aprox. 119g
DMPUC-EL Aprox. 120g
Aislamiento entre Entradas y Salidas
Médulo DMPUC-05 / 65 DMPUC-PRB/MBT DMPUC-R2
© © ©
© 8 e
3 | o 5 | 3 8 o | B 0
E S o813 |2 | % g8 § |88 o | &
Tipo de entrada/salida | 3 < o = o 2 S |8 e £ |SE| T =
pt = o @ o o < € @ = € g o =
o 4 = € a T - A 4
= © ©
S ] = g E| o £ o
= < = o 2
0 Aa a
DMPUC Entrada de medida - |2.7kV | 4kV |2.7kV | 2.7kV | 2.7kV | 2.7kV | 2.7kV | 2.7kV | 2.7kV | 4kV |2.7kV
05/ 65- Bus interno 2.7kV| - 4kV | 0OV |0.5kV|0.5kV|0.5kV| 0OV ov ov | 4kV | oV
Salida estatica 4kV | 4kV - 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV
Alimentacion 2.7kV| 0V | 4kV - |0.5kV |0.5kV |0.5kV | 0OV ov ov | 4kV | 0OV
Puerto RS485 2.7kV | 0.5kV | 4kV |0.5kV | - 0V |[0.5kV |0.5kV | 0.5kV | 0.5kV | 4kV |0.5kV
DMPUC- c . Profibus |2.7kV | 0.5kV | 4kV |0.5kV | 0OV - - |0.5kV | 0.5kV | 0.5kV | 4kV |0.5kV
PRB/MBT ~°"X°" " Einernet |[2.7kV|0.5kV| 4kV |0.5kV | 0.5kV | - - |0.5kV | 0.5kV |0.5kV | 4kV | 0.5kV
Entrada Digital/Temperatura| 2.7kV| 0V | 4kV | OV |0.5kV |0.5kV |0.5kV | - oV ov | 4kV | 0OV
Bus interno 2.7kV| 0OV | 4kV | OV |0.5kV |0.5kV |0.5kV | 0OV - ov | 4kV | oV
DMPUC Entrada Digital/Temperatura| 2.7kV| 0V | 4kV | 0OV |0.5kV|0.5kV |0.5kV | 0OV oV - 4kV | OV
R2 ; Relé 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV | 4kV - 4kV
Bus interno 2.7kV| 0OV | 4kV | OV |0.5kV|0.5kV |0.5kV | 0OV ov ov | 4kV -
11 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013
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Descripcion de Funciones
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Gestion de bloques Cada una de las variables definidas
como “Bloque” en la “Lista de
Variables” esta asociada con una
funcion variable de supervision.
Esta funcion define el estado
activado (ON) o desactivado (OFF)
del bloque. Los blogues pueden
conectarse entre ellos si la funcién
depende del estado del otro bloque.
Los parametros de la funcion se
ajustan mediante la configuracion del
software DPMU-PS. Se dispone de
un maximo de 32 blogues definidos
como “Estado de bloque”.

Funciones de supervision
Entrada

Entrada digital Supervisa el estado del contacto o
PTC. Cada entrada puede ser
programada para ser considerada
como activa cuando el contacto
esta cerrado o cuando el contacto
esta abierto si se usa como
interruptor, mientras que si se usa
como pulsador solo cuando éste
es pulsado.

Entrada de temperatura Supervisa la temperatura de PT100.
Se basa en dos valores de ajuste.
Se dispone de 4 configuraciones
diferentes con por encima/por
debajo del nivel (con histéresis) o
dentro/fuera de una ventana (sin
histéresis).

Variables instantaneas Supervisa la variable instantanea
seleccionada. Se basa en dos
valores de ajuste. Se dispone de
4 configuraciones diferentes de la
funcidn con por encima/por debajo
del nivel (con histéresis) o dentro /
fuera de una ventana (sin histéresis).

Funciones ANSI

ANSI49 Permite proteger el motor contra
los dafios debidos a los efectos
térmicos que se producen en
condiciones de sobrecarga,
empezando por las mediciones de
intensidad. La funcion de
proteccion se dispara cuando el
motor se calienta, es decir, la
cantidad de calor en el motor
(representada por €l parametro
TCU-Capacidad Térmica Utilizada)
alcanza el 100% de la maxima para
ese motor.

ANSI46 Supervisa la intensidad inversa, la
cual es una de las causas
principales de calentamiento del
motor.

ANSI50 Supervisa si alguna de las
intensidades de fase medidas es
demasiado alta.

ANSI64 Mide la suma vectorial de las tres
intensidades de fase (no hayneutro).
La suma es la corriente de fuga a
tierra.

ANSIB6g,

ANSIB6, 755

ANSIB4EL

ANSI|48

ANSI51LR

ANSI37

ANSI27S

ANSI59

ANSI47

ANSI27D

Contadores/temporizadores

Contador interno

Salida
Salida de relé

Supervisa que €l nimero de
arranques durante el Ultimo periodo
de tiempo prefijado es inferior al
numero maximo de arranques
prefijado.

Supervisa el tiempo transcurrido
desde el arranque anterior.

Supervisa el tiempo transcurrido
desde la parada anterior.

Supervisa si la intensidad de fuga
a tierra esta por encima del punto
de ajuste durante el tiempo de
configuracion.

Evita la condicion de rotor
blogueado al arrancar el motor
mediante la supervision de la
intensidad.

Evita la condicion de rotor
bloqueado al estar el motor en
marcha mediante la supervision
de la intensidad.

Supervisa si una de las
intensidades de fase medidas
esta por debajo del valor prefijado
durante un tiempo prefiiado.

Supervisa si alguna de las
tensiones entre fases permanece
demasiado baja durante un tiempo
prefijado.

Supervisa si alguna de las tensiones
entre fases permanece demasiado
alta durante un tiempo prefijado.

Supervisa si la secuencia de
fases es L1-12-L.3 o0 L1-L3-L2.

Supervisa si al menos una de las
tensiones fase-fase cae por debajo
del 70% de la tension de red.

Se basa en un valor de ajuste (en
segundos en el caso de un
temporizador y en contaje en el
caso de un contador). Esta funcion
depende de otros estados de
bloques. Conecta dos bloques para
iniciar/incrementar el temporizador/
contador y ponerlo a cero.

Se basa en un valor de ajuste. El
estado del bloque se activa cuando
€l contador interno sobrepasa el
valor de ajuste.

Esta funcidn depende de otros
estados de bloques. Conecta uno
0 mas bloques para abrir/cerrar el
relé (la salida se activa cuando al
menos uno de los estados de
blogues seleccionados esta
activado). Normalmente activado o
normalmente desactivado
programable.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013 12
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Puesta a cero
de enclavamiento

Funciones logicas

Salida interna para poner a cero
todos los estados de bloques
activos que han sido
establecidos para enclavamiento.
Cada una de las variables
definidas como “lista de variables
puede ser establecida para
enclavamiento.

Esta funcion depende de otros
estados de blogues (hasta 6).
Este estado de bloque depende
del estado de hasta otros 6
bloques. Esta dependencia se
establece mediante funciones
I6gicas elementales (OR, AND y
NOT).

Funciones del Registrador de Datos

Supervision de variables

El software permite supervisar
en tiempo real el valor de las
variables o/y los estados de
bloques utilizados de las
variables incluidas en la tabla
“Lista de variables” (ver
columnas “Supervision”).

Etiqueta

Puede asociarse una etiqueta
(definida por el usuario) a cada
una de las variables definidas
como “etiqueta” en la tabla
“Lista de variables”.

Lista de Variables de Eventos de Datos

Registro de base de datos
Variables disponibles
Numero max. de variables
Capacidad de memoria

Tipo de variables

Periodo de tiempo

Ver tabla “Lista de Variables”
Hasta 20.

Max. 9999 datos con
referencia de fecha/hora en

base a un almacenamiento
FIFO de datos.

Valores medios medidos
en un periodo de tiempo.

Programable, de 60s a 3600s.

Registrador rapido de datos
Variables disponibles
Numero méax. de variables
Capacidad de memoria

Tipo de variables

Periodo de tiempo

Ver tabla “Lista de variables
Hasta 20

Max. 9999 datos con
ndmeros progresivos en

base a un almacenamiento
STACK de datos.

Valores instantaneos a partir
del evento inicial.

Fijo, 100 ms.

Registro de eventos de datos
Variables disponibles

Capacidad de memoria

Disparo

Resolucion de secuencia
de eventos

Ver tabla “Lista de variables
de eventos de datos”; cada
variable incluida en la lista
puede ser habilitada o
inhabilitada para
almacenamiento de eventos
de datos.

Max. 9999 datos con
referencia de fecha/hora en
base a un almacenamiento
FIFO de datos.

Por evento.

<1s (si se produce mas de
un evento en 1s son
registrados pero no se
garantiza la secuencia
correcta).

Funciones légicas Descripcion
START Arranque Motor
RUN/STOP Marcha/Parada Motor
ERRconF Error configuracion del médulo
Puesta a cero de registro base
RSTos de datos
Puesta a cero de registrador
RSTes rapido de datos
Puesta a cero de registro de
RSTey datos de eventos
RST Orden de puesta a cero
(enclavamiento)
PWoy Alimentacién desconectada
PWorr Alimentacién conectada
IN4 to IN,3 Entrada digital (23 disponibles)
OUT, to OUT,, Salidas de relé (22 disponibles)
Estado de bloques utilizados
BLK; to BLK
110 B e (32 disponibles)

13 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013
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Lista de Variables

] Estado | Funcion | Funréi:nes Supervision
Variable Bloque o g:ue 3: n?ir:a%l?o Etiqueta r%sgs;;?g:r Valor Eitlztétl)j ge Descripcion

Entradas

IN; a INpg v v v v/ v/ v/ v/ |Entrada digital (hasta un maximo de 23 disponibles)

TIN; a TIN,g v v v v v v v Eptradg de temperatura (hasta un maximo de 23
disponibles)

VIN; a VINg v v v v v v v Eptradg digital virtual (hasta un maximo de 9
disponibles)

Variable instantanea

Vi v v v v v v v/ |Tensién L1-N

Vo v v v v v v v Tensién L2-N

Van v v v v v/ v v/ |Tension L3-N

VN2 v v v v v v v/ |Valor medio de tensiones entre fase y neutro

Vi v v v v v v v/ |Tension L1-L2

Va3 v v v/ v v/ v v/ |Tension L2-L3

Va4 v v v v v v v |Tension L3-L1

Vi 4 v v v v v v Valor medio de tensiones entre fases

ly v v v v v v v/ |Intensidad fase 1

I v v v/ v v v v/ |Intensidad fase 2

I3 v v v/ v v v v/ |Intensidad fase 3

lEARTH v v v/ v v/ v v/ |Intensidad del neutro calculada

Wy v v v v v/ v v/ |Potencia activa fase 1

W, v v v v v/ v v/ |Potencia activa fase 2

W3 v v v v v v v/  |Potencia activa fase 3

Wror v v v v v/ v v/  |Potencia activa total

VA, v v v/ v v/ v v/  |Potencia aparente fase 1

VA, v v v v v/ v v/  |Potencia aparente fase 2

VA3 v v v/ v v/ v v/  |Potencia aparente fase 3

VAror v v v v v v v/  |Potencia aparente total

VAR, v v v v v/ v v/ |Potencia reactiva fase 1

VAR, v v v v v/ v v/ |Potencia reactiva fase 2

VAR v v v/ v v/ v v/  |Potencia reactiva fase 3

VARtoT v v v/ v v/ v v/ |Potencia reactiva total

PF4 v v v v v/ v v/ |Factor de potencia fase 1

PF, v v v v v/ v v/ |Factor de potencia fase 2

PF3 v v v v v/ v v/ |Factor de potencia fase 3

PFror v v v v v v v/ |Factor de potencia total

HZ v v v v v v v |Frecuencia

AsyV| v v v v v v v/ |Asimetria L-N%

AsyVi v v v v v v v/ |Asimetria L-L%

PSQ v v v v v v v Secuencia de fases

liv v v v v v v v/ |Desequilibrio de intensidad

I, v v v v v Y v Componente de Secuencia Positiva de Intensidad del
Motor

I v v v v v v v g;rr,:/lp;r;?nte de Secuencia Negativa de Intensidad

THD Vyn v/ v/ V4 v/ v v v/ Distorsion total armoénicos de V4_y

THD V,_y v/ v/ v/ v/ v/ v/ v |Distorsion total arménicos de V,_y

THD V3. v/ v/ v/ v/ v/ v/ v |Distorsion total arménicos de V3

THD V4, v v V4 v v v v/ Distorsion total armonicos de V4,

THD V, 5 v/ v/ v/ v/ v/ v/ v |Distorsion total arménicos de V,_3

THD V3 4 v v v v v v v Distorsion total armoénicos de V3 4

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013 14
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_ Estado | Funcion | Fun(czlié)nes Supervision o

Variable Bloque b g:ue e: nﬁir:;l?o Etiqueta r%%isc};?g:r Valor E%tlzc;?‘ ge Descripcion
THD 14 V4 v/ 4 V4 4 V4 V4 Distorsion total arménicos de |4
THD I, v 4 v/ v 4 V4 v Distorsion total arménicos de |,
THD I3 v 4 4 v 4 v 4 Distorsion total arménicos de I3
TCU v v v v v v v Capacidad Térmica Utilizada [%]
Funciones ANSI
ANSI 49 v v v v v . v Imagen Térmica funciones ANSI
ANSI 46 v v v v v . v Intensidad secuencia inversa max. ANSI
ANSI 50 v v v v v . v Sobreintensidad ANSI
ANSI 64 v v v v v i v Fuga a tierra ANSI
ANSI 665 v v/ v/ v v/ . v Arranques por hora ANSI
ANSI 66y1Rs v v/ v/ v v . v Tiempo minimo entre arranques ANSI
ANSI 66p7rLs v v v v v/ . v |Tiempo minimo desde ultima parada ANSI
ANSI 64EL v v v v v . v Intensidad de fuga ANSI
ANSI 48 v v v v v . v Rotor bloqueado en el arranque ANSI
ANSI 51LR v v v v v . v Rotor parado ANSI
ANSI 37 v v v v v . v Subintensidad ANSI
ANSI 27S v v v v v i v Subtensién ANSI
ANSI 59 v v v 4 v . v/ |Sobretensién ANSI
ANSI 47 v v v v v . v Secuencia de fases ANSI
ANSI 27D v v v v v . v Pérdida de fase ANSI
Contadores/temporizadores
CT, v v v v v v v/ |Contador n° 1
CT, v v v v/ v v v/ |Contador n° 2
TMy v v v v v v/ v/ |Temporizador n° 1
™, v v v v v v v/ |Temporizador n° 2
Contador interno
kWhror . o . . o v/ o Energia activa [kWh]
kVARh1oT . . . . . v . Energia reactiva [kVARh]
Ng . . . . v . . Numero de arranques
NsH v v v v v v v Arranques por hora (ANSI 66)
Trror e . i . v v . Horas totales de funcionamiento
TrerAR . . . . v v . Horas parciales de funcionamiento
Tar / / / / / / / Tiempo estimado antes de disparo (asociado a

ANSI 49)

Ter v v v v v v v ;isglpg@estimado antes de rearranque (asociado a
Salidas
OUT{to OUTy, | v . . v . . e |Salidas de rel¢ (hasta un maximo de 22 disponibles)
TLC v . . . . . . Puesta a cero de enclavamiento
Funciones légicas
T, aTT, v v v v v . v Z?sb,li:i;;:)rdad 6IN/10UT (hasta un maximo de 9
15 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013
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Dimensiones
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Selecciéon de Transformadores de Intensidad

CARLO GAVAZZI

v

Potencia del

Referencias

motor [kW] @230V @400V @480V @600V

1.5 CTD3X1505A - - -

2.2 CTD3X1505A - - -

3.7 CTD3X1505A CTD3X1505A CTD3X1505A -

5.5 CTD3X1505A CTD3X1505A CTD3X1505A CTD3X1505A
7.5 CTD3X2005A CTD3X1505A CTD3X1505A CTD3X1505A
11 CTD3X2005A CTD3X1505A CTD3X1505A CTD3X1505A
15 CTD3X4005A CTD3X2005A CTD3X1505A CTD3X1505A
18.5 CTD3X5005A CTD3X2505A CTD3X2005A CTD3X1505A
22 CTD3X6005A CTD3X3005A CTD3X2505A CTD3X2005A
30 CTD3X7005A CTD3X4005A CTD3X3005A CTD3X2505A
37 CTD4X10005A CTD3X5005A CTD3X4005A CTD3X3005A
45 CTD4X12005A CTD3X6005A CTD3X5005A CTD3X4005A
55 CTD4X15005A CTD3X7005A CTD3X6005A CTD3X5005A
75 CTD8V20005A CTD4X10005A CTD3X7505A CTD3X6005A
90 CTD8V25005A CTD4X15005A CTD4X10005A CTD3X7505A
110 CTD8V30005A CTD4X16005A CTD4X15005A CTD4X10005A

Se recomiendan

estos transformadores de intensidad en funcién de la intensidad nominal y de bloqueo del rotor. Para
circunstancias particulares, elija otros transformadores de intensidad de Carlo Gavazzi (por ej. transformadores de
intensidad con diferente encapsulado o tipo de montaje).

17 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013
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Montaje y Posicionamiento
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Conectar todos los moédulos (excepto DMPUC-05) uno junto a otro segun el orden definido al configurar el dispositivo. El
primer médulo debe ser DMPUC-MBT o DMPUC-PRB (médulo principal). Si se utiliza mas de un carril DIN utilizar el
adaptador DMPUC-CC de bus interno para conectar los diferentes grupos de médulos.

Accesorios

Cadigo Descripcion

DMPU-PS Software de programacion DMPUC-MBT/DMPUC-PRB (incluye cable DMPU-CPC o descargable
desde WEB)

DMPUC-HMI Interfaz programable de visualizaciéon DMPUC

DMPU-PSHMI Software de programacién DMPUC-HMI (incluido con software DMPU-PS)

DMPUC-CC Adaptador DMPUC para conectar bus interno y conector RJ

DMPU-CPAN Cable DMPUC para conector de panel

DMPU-CPC Cable DMPUC para conexién a PC (incluido con software DMPU-PS)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Las imagenes son ejemplos. Para caracteristicas especiales y/o personalizacion, consultenos. 01/07/2013 18





<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


