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RELE TACOMETRICO

Control de las revoluciones en motores, turbinas, etc.

Revoluciones por minuto (RPM)

Deteccion por sobre-RPM. Selector en posicion “/~ “. El relé se activa cuando el nimero de RPM es
superior al valor ajustado y se desactiva cuando el nimero de RPM es inferior en un 3% a dicho valor.
Deteccion por bajo-RPM. Selector en posicién “ ~\_ “. Al conectar la tensién de alimentacion el relé se
activa instantaneamente y permanece en este estado durante el tiempo ajustado. Pasando este
tiempo, si el numero de RPM es superior al valor ajustado, el relé permanece activado. Se desactiva
cuando el nimero de RPM es inferior en un 3% a dicho valor.

Un puente en los bornes 8-11 (PHAA) o Y4-Z1 (DHAA) invierte la posicion de los contactos del relé.

Presencia de tensién: Verde
Relé activado: Rojo

3%, fija.

Es el intervalo entre dos impulsos consecutivos.

Solo actda con el selector en posicion “ \_“ y empieza al conectar la tensién de alimentacion.

De 0 a 30 s., +10%

U24 24 VCAICC
712 12 VCC
724 24 \VCC
024 24 VCA
110 110..125VCA 30..300 RPM

HA  Relé tacométrico A 1 NANC 230 220..240 VCA 15K 300..3000 RPM
400 380..415 VCA 1500..15000 RPM
440 440 VCA

901 15..70 VCA/CC
902 60..240 VCA/CC

Seleccionables por conmutador rotativo

Para componer la referencia, seleccione una opcién de cada columna. Ejemplo: PHAA 024 15K

Ajuste relativo de las R.P.M. a
detectar segin gama elegida

N\ Ia) Seleccion del fondo de escala
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Tiempo de arranque en modo
bajo-RPM

P
17 Al 16 ‘18

y2 RPM { AL

i

NAMUR [ 5 /
vi A
22 71 Y4 A2 15
S T o |

Sensor 3 hllos /3 wires (10 mA) N
—| NPN: Puente /Link Y2-Z2.
PNP: sin puentes,/no links.
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. cA 10 A/ 250 V 10 A/ 250 V
- 0,4 A /200 V 0,4 A/200V
- 10A/24V 10A/24V
. cA 5A /250 V 5A /250 V
-_ 5A/24V 5A/24V
_ > 30 x 10° operaciones > 30 x 10° operaciones
_ 72.000 operaciones / hora 72.000 operaciones / hora
_ 360 operaciones / hora 360 operaciones / hora
~ Material del contacto AgNi 90/10 AgNi 90/10
- Tension maxima 440 VCA 440 VCA
- Tension de trabajo. 250 VCA 250 VCA
 Tensién entre inversores 2500 VCA 2500 VCA
~ Tensi6n entre contactos 1000 VCA 1000 VCA
~ Tensi6n bobina/contacto 5000 VCA 5000 VCA
- Distancia bobina/contacto 10 mm 10 mm
 Resistencia de aislamiento. >10MQ >10°MQ
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Si No Si
50 / 60 Hz - -
+10% -15% +10%
- Terminal 2 | Terminal A1 Terminal 2 | Terminal A1
- Si Si

300V 300V
11 11
4 kV 4 kv
2 3
IP 20 B IP 20
250 ¢ 280 ¢
-50°C +85°C -50°C +85°C
-20°C +50°C -20°C +50°C
30~85% HR 30~85% HR

Cycoloy - Gris claro

Cycoloy - Gris claro

Lexan - Gris claro

Lexan - Transparente

Lexan - Transparente

Technyl - Azul oscuro

Technyl - Azul oscuro

Lat6n niquelado

Laton

Disefiado y fabricado bajo normativa CEE.
Compatibilidad electromagnética, directivas 89/366/CEE y 92/31/CEE.
Seguridad eléctrica, directiva 73/23/CEE.

Plasticos: UL 91 VO
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